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. . . , 1. PEND~CILVA~U 

: Ban* mas&& pera9eaqgm d w  wtu ~sthlk'hur pentadbi- 
berhirark, mempirnyai m9tlatnat ymg tetstsdiri. Pengopti- 

kaedah multiparas 
malrfmt dari at- kepada 

mbunit ba- samba memerhati r&i subunit itu d m  ke- 



I b& sebsrang aeorang pe&caDpr akan ditentukani bahagian demi 
bahagian oleh keputuean-kputusw yaig dibuat pads paras lain. 

hawa seorang perancmgpedltlparwfcllrp Wid msmpunyai fung- 
ei matlaragtm tersendiri & i ! a m & e W m  dibentukan ba- 



kepada dua peramang iaitu (i) paras satu (peran- atwan) 
mengad vektor x(l) dan (i) paras dua (perancang b m h ]  
mengawal vektor x ( ~ )  deqan 

dan 

Semasa pel&- t e r W  wtiap polisinya, para sstu &n 
memperincikan x(l) bar&& paras dua meny- 
at- x(2) dengsn 

adalah set tindabales r a i d  hgi  fa b~bsdap S. 



RAJAH 1. COntob Set Tindakbalas 
Rasional Masalah Dua-Paras 

Perhtikan bahawa pemake'm\un&n &dam Takrif 2.1 di atm 
hanya diambil meliputi xC2) bagi setisp xi1) yang ditetapkan. Den- 
gan fungsi tindakbalaa $(.) D A L U  @nggaman, meorang boleh 
juga mew&% set tindakbdas raeional @bag& 

Contoh 2.1. Misallunn dl) clan x@) vektor komponen taggal. 
Misalkan 

s P {Z E + A(~)#)  < & - I 
adalah polihidron seperti yang ditunjukkan dalam Rajah 1. M i  
&an f 2 ( ~ )  =< c,2 > . Maka, wtuk aebarang pilihm tersaur 
tetap xi1), parag dua m e n y e l e s h  masalah pmgdiumaraan lin- 
ear yang memaksimumlntn 

< c, 1: >= e(l)sil) + c(2)z(2) 

Penyelesaian 1:;') bersanucsama dengan &), merupakan unsur 
set &,,,>(S) yang dikend dewan nama rantau berbentuk ril 
keretapi yang tertunjuk d h  Rejab 1. 



' 
J i i  muas satu berbssrat m e m d t s i u n d  fungai ma&n& 
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Iblaqalah Kawalan Stunber Linear 2-paras. 
'E?ungsi matlamatnya isrlah 

Paras satu mengawal x(') dan paras dua mengekangkan -. .I - 

Narnun begitu, perhatikaa bahawa nilai funpi matlamat par 
satu d i t e n t h  oleh xt2) demikian juga dl). Masalah ini 

tertakluk kepada 

Masalah Kawalan Harga Linear 2-paras. 
Fungsi matlamatnya ialab 

dan 





D W  W@m ini &an- &bar @entafsfran gw&ri 
M~~ Kawalaa Snmbm Linear Dug-Bwm. 

'korerh d m  br01ati yang bmikut rnaolang Eta hlencirikan set 
S' dm pen>-e1eseim optiinan~ bagi d & s  @&ah karralan 
sumbez Paear dua-piuas. 
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Didapati wujud kelemahan dalam algoritma yang disarankan 
dalam Btrhagian 7 temtama Langkah 6. 

Pemilihan calm x tidak mudah seperti yang diaangbkan dan 
boleh jadi sublelaran laugkah 6 mencapai bilangan yang tak ter- 
hingga. J i  x sebqai d o n  yang dipilih itu merupakan titik 
ekstremum mab bilangan lelaran pelaksanaan langkah 6 adalah 
terhingga. 

Penentuan calon x yang meruprrkan titik ekstremum tadi da- 
pat dilakukan jika kita bergerak di sepanjang kekangan aktii dan 
inilah bentuk pengubahsuaian yang disarankan dalam bahagian 
ini. Penjelasan mendalam tentang kaedah ini boleh dilihat d h  
PI. 

Calon-calon yang diperoleh dalam Bahagian 7 merupakan titik- 
titik ekstremum yang seterusnya boleh jadi merupakan pengopti- 
mum tempatan atau sejagat. UDtuk mengehk daripada mem- 
peroleh titik-tltik ekstremum tempatan beberapa pembetul perlu 
dikemukakivl seperti yang diben'ksn dalam bahagian ini. 

Misalkan kits berada pada titik kedudukan yfl) yang terletak 
pad8 kehgan  kesamaan kl. Bermula dari titik y(') kita bergerak 
ke titik tersaur E ki n kj (i # j) di sepanjang garis kl. Jika 
kekangan kesamaan kj ini termas.uk dalam rantau re1 kereta api 
maka kita teruskan mencari titik y@) dengan cara yar5g serupa di 
sepanjang garis kj. Jika kj tidak termasuk dalarn rantau kereta 
api maka bermula dari titik y@) cari tit& tersaur d3) di sepanjang 
garis ki dengan kesdaan y(3) E ki n k,. Dengan cara sedemilrian 
kita boleh mengumpullran titik-tit& eMremum untuk d i g u n h  
sebagai calon dalam Langkah 6 algoritma yang diberikan dalam 
Bahagian 7. 

Penyelesaian optimum yang diperoleh dalam Bahagian 7 ada- 
kalanya rnempakaa genguptimunan terhpatan. Untuk sewtiaPa 
memperolehi penpdwaian optimum sejagat b e b ~ a p r  pernbetul 
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perlu d i i m ~  seperti yang diberikm dalam bahagian ini. 
Mialnya kita berada pa& kedudukan y(k) = K, n K,,. An&- 

kan gtk+l) $ S1 maka kita tambah kekangan bmu e(l)xl~'dl)y(k). 
Andaikan & ialah dlfx = c(l)y(kl. Bermula dari t i t i  yc%) kits 
bergerakke tit% y(k+a) E kmn kp. J i  y(k+2) 4 S1 maka ye) i& 
penyelesaian optimum sejagat dan proses tamat. J i i  y(k+21 e 
S1 (y(kf2) penyelesaian optimum setempat) maka kita teruikan 
mencari tit& y(k+3) dengan cara yang Berupa dalam Bahagian 8 
di sepanjaag garis k.,. Teruskan proses seperti biasa. 

lo. PENGIRAAN BERANGKA 

Dalarn bahagian ini kits a h  tunjukkan sebahagian pen& 
raan yang terlibat dalam kaedah pengubahsuaian seperti yang 
disarankan dalam Map ian  7. 

Contoh 8.1. . , , , , . 

' \  ' 

-XI 5 -$fJ 
s 1 - - 2 & g ~ B  

- .  - - 
. . 
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Contoh 8.5. 
Maks - 2x1 + 11x2 

+1 

dengan zz menyelesaikan 

Maks - XI - 3x2 
-2 




